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PSDPxx8xA9 系列低压永磁同步交流伺服驱动器

概 述

PSDPxx8xA9系列低压伺服驱动器是为了适应电池供电场合，以及需要使用安全

电压等级供电场合而推出的一系列低压永磁同步交流伺服驱动器。采用功率MOSFET

作为输出级，具有效率高、体积小、保护功能完善等优点。可匹配 512线、2500线等 5

线制光学编码器，以及 12位单圈绝对位置式 5线制磁编码器。驱动器内置了伺服 PLC

引擎，可对 2个高速、6个普通数字输入、3个普通数字输出隔离接口，以及 2个模拟

量输入接口，通过Motion Win 伺服 PLC软件进行任意灵活编程。标配 CANB、485、

USB 等通讯接口，可方便实现网络通讯控制或与多种品牌人机界面（如 HITECH、

WENVIEW、eVIEW、SIEMENS等）直连。此外此系列驱动器具备 Android设备监控

能力。

主要技术特征

1、单电源直流供电，输入电压范围 DC8~80V；

2、最大额定输出电流有效值 20A，最大峰值输出电流有效值 40A；

3、适配电机额定功率范围 30~400w；

4、匹配多款 5线制编码器；

5、内置伺服 PLC引擎；

6、标配 2个可编程的隔离高速脉冲输入、6个普通数字隔离输入接口；

7、标配 3个可编程的普通数字隔离输出接口；

8、标配 2个可编程的模拟量输入接口；

9、标配编码器任意分频输出接口；

10、标配 CAN接口；

11、标配 485接口；

12、标配 USB接口；

13、标配 Android设备监控接口。
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1、 控制信号输入/输出接线端子(JP6) 定义

PDSPxx8xA9 的控制信号接线端子（JP6）为 DB26 型连接器。具有脉冲、方向二个高速数字量

输入、6个一般数字量输入、3个一般数字量输出以及一个模拟量输入接口。

脚号 信号 定义

22 DP 方向正极

23 DG 方向负极

25 PP 脉冲正极

24 PG 脉冲负极

26 ECOM+ 脉冲方向信号采用 24V 输入时的公共正端

4 X0 输入 0

13 X1 输入 1

3 X2 输入 2

12 X3 输入 3

2 X4 输入 4

11 X5 输入 5

1 DI_COM+ 输入公共正极

15 Y0 输出 0正极

5 Y1 输出 1正极

14 Y2 输出 2正极

6 DO_COM- 输出公共负极

9 A+ 编码器分频输出 A相正极

18 A- 编码器分频输出 A相负极

8 B+ 编码器分频输出 B相正极

17 B- 编码器分频输出 B相负极

7 Z+ 编码器分频输出 Z相正极

16 Z- 编码器分频输出 Z相负极

19 GND 数字 GND

20 SPEED 速度模拟输入

21 TORQUE 转矩模拟输入

插头金属框架部分 FG 屏蔽

1.1 脉冲输入方式接口电路图
控制器为差分信号输出脉冲方式（抗干扰、传输距离远、适合高频率的脉冲信号），如图 1.1所示。
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图 1.1 差分接口示意图

控制器为集电极开路输出脉冲方式（共阳），如图 1.2所示。
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图 1.2 集电极开路接口示意图

控制器为射极跟随输出脉冲方式（共阴），如图 1.3所示。
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图 1.3 射极跟随接口示意图

注：当 VC＝24V时，R＝1.2K~1.8K；当 VC＝12V时，R＝510。为可靠驱动，输入端驱动电流应保证 8~20mA。

1.2 开关量信号接线图

1.2.1 开关量信号输入
开关量信号输入 X0~X4，如图 1.4所示。

  

To CPU 

开关量信号输入(X0-X4) 

10K 4.7K 

1.2K 

PC817 

Vcc 
DI_COM+ 

驱动器内部 

图 1.4开关量信号输入接口图



运运 控控 伺伺 服服 PSDPxx8xA9系列低压永磁同步交流伺服驱动器规格书

第 4 页 共 8 页

1.2.2 开关量信号输出
驱动器开关量信号输出电原理图如图 1.5所示。

  

CPU 

开关量信号输出 Yi(i=0..2) 1K 

Vcc 

Yi_E(i=0..2)                                            

驱动器内部 

图 1.5开关量信号输出接口图

注：不能驱动大于 30V/50mA电流的负载，否则将会烧损输出接口！

1.3 模拟信号输入

PSDP系列伺服驱动器硬件上支持 2个模拟指令输入接口，其 AD精度如下表：

模拟信号输入接口 AD精度

模拟速度指令 厂家生产时默认为 12位 AD

模拟转矩指令 厂家生产时默认为 12位 AD

1.3.1 模拟速度/模拟转矩指令
外部模拟指令输入 GND作为输入地，SPEED/TORQUE分别为速度模拟指令输入和转矩模拟指令输入，

如图 1.6所示。

图 1.6连接外部模拟指令输入示意图

注意：速度/转矩输入电压范围：±10V，不允许输入超出此范围电压值，否则有损坏驱动器的可能。
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2 磁编码器接线图（JP5）

图 1.7编码器接线方式示意图

3 驱动板电源接线和制动电阻接线（JP3）

DC-接电源负极（0V）， DC+接电源正极。
注意：电源输入范围+8V ~+80V，驱动器内置能量释放回路，当电源电压超过+70V开始能耗制

动，当超过+80V时过压报警，当电源电压低于+18V时，欠压报警。
外接能耗制动电阻，可分别接在 J3的 Br和 DC+。

4 电机电源接线（JP4）

永磁电机不同于普通电机，必须按正确的相序接线，电机引出线红、蓝、黄分别对应驱动板的

U、V、W，FG接电机外壳。

5 USB 通讯口接线（JP7）

驱动板采用的是标准的 mini-B 型 USB接口。
注意：USB、232、485三种通讯方式不能同时使用，只能使用其中之一。

6 9pin 通讯头接线(JP2)

如图 6.1所示为从驱动板观察 9PIN通讯头示意图。

图 1.8 9pin通讯头示意图
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驱动器通信端口（9PIN）RS232方式接线图（与计算机 RS232通信方式接线图）。

管脚 名称 连线说明

2 GND 与计算机 9PIN的第 5脚相连
4 TXD 并与计算机 9PIN的第 2脚相连
5 RXD 并与计算机 9PIN的第 3脚相连

驱动器通信端口（9PIN）RS485方式接线图

驱动器通信端口（9PIN）CAN通讯方式接线图

注意：USB、232、485三种通讯方式不能同时使用，只能使用其中之一。

7、外形及尺寸

管脚 名称 连线说明

2 GND GND
3 B RS485-B
7 A RS485-A

管脚 名称 连线说明

6 CAN_H CAN_H
9 CAN_L CAN_L

GND GND GND
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